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studia niestacjonarne | Choose an item.

Wymagania wstepne Brak

Egzamin (TAK/NIE) NIE

Liczba punktéw ECTS 2

laborato-

) inne
rium

Forma prowadzenia zaje¢ wyktad ¢éwiczenia projekt

studia 15 15

Liczba godzin
w semestrze

stacjonarne:

studia

niestacjonarne:




EFEKTY UCZENIA SIE

Svmbol Odniesienie do
Kategoria e);ektu Efekty ksztatcenia efektow
kierunkowych
Student zna i rozumie podstawowe zasady oddziatywa-
nia miedzy ciatami sztywnymi. Ma wiedze nt. formutowa- IBIP WOL1

WO01 | niaianalizy warunkéw rownowagi uktadow sit oraz ich -

- A IB1P_WO03
redukcji przy wykorzystaniu metod matematycznych -
(rachunek wektorowy).

W02 Student rozumie zlaw_|sko tarcia. I\I/Ia.W|edze nt. _sposobu IBIP W03

uwzgledniania sit tarcia w zagadnieniach statyki. -
Wiedza Student ma wiedze nt. opisu ruchu punktu i ciata w za-

W03 kresie kinematyki i dynamiki przy wykorzystaniu metod IB1P_WO01
matematycznych (rézniczkowanie funkcji, rownania roz- IB1P_WO03
niczkowe).

Student zna pojecia: praca sity, energia kinetyczna,
Wwoa | €nergia potenqglng. Ma W|.edze, nt. zqsqd ene_rgetycz- IBIP W03
nych w mechanice i rozumie znaczenie ich uniwersalno- -
Sci.
Student potrafi wykonywaé proste analizy statyczne
S o . . - . IB1P_UO05
U0l |obejmujgce formutowanie i analize warunkéw rownowagi —
. . . . IB1P_U12

uktaddw sit oraz ich redukgje. -
uo2 Student potrafi wykonywaé proste analizy statyczne przy IB1P_UO5
uwzglednieniu tarcia. IB1IP _U12
- o Student potrafi wykonywa¢ proste analizy obejmujgce IB1P_UO05
Umiejetnosci uo3 kinematyke i dynamike ruchu punktu i ciata. IB1IP _U12
uo4 Student potrafi wykonywac proste analizy bazujgce na IB1P_UO05
zalezno$ciach energetycznych. IB1P_U12

Student posiada umiejetno$¢ oceniania przydatnosci

UO5 | analiz statycznych, analiz ruchu oraz metod energetycz- IB1P_U20

nych w rozwigzywaniu prostych zagadnien inzynierskich.
Kompetencje Student zna ograniczenia wtasnej wiedzy i rozumie po-

K01 . Iy IB1P_KO1

spoteczne trzebe dalszego ksztatcenia w obszarze mechaniki.

TRESCI PROGRAMOWE

Forma
zajeé

Tresci programowe

wykfad

Pojecia i podstawowe zasady mechaniki. Prawa i pewniki statyki. Moment sity wzgle-
dem punktu i wzgledem osi, para sit. Wiezy i zasady uwalniania od wiezéw. Redukcja
dowolnego uktadu sit do punktu, wektor gtéwny i moment gtéwny. Klasyfikacja typow
ukfadow sit. Ptaski zbiezny ukfad sit — warunki rownowagi, przyktady. Ptaski dowolny
ukfad sit — warunki rownowagi, przyktady. Tarcie i prawa tarcia. Zagadnienia réwno-
wagi statycznej z uwzglednieniem tarcia. Ruch punktu, sposoby opisu ruchu punktu.
Predkosc¢ i przyspieszenie w ruchu punktu. Dynamika punktu. Ruch ciata sztywnego,
klasyfikacja. Ruch postepowy, ruch obrotowy, predkos¢ katowa, przyspieszenie ka-
towe. Praca zmiennej sity, moc, energia kinetyczna punktu i ciata, energia potencjal-
na, zasady energetyczne.

éwiczenia

Powtérzenie rachunku wektorowego. Obliczanie momentu sity wzgledem punktu i
wzgledem osi. Ptaski zbiezny uktad sit — uwalnianie od wiezéw, formutowanie wa-
runkéw réwnowagi i wyznaczanie reakcji. Ptaski dowolny uktad sit — uwalnianie od
wiezéw, formutowanie warunkow réwnowagi i wyznaczanie reakcji. Analizowanie
probleméw z uwzglednieniem tarcia. Kinematyka punktu. Ruch postepowy i obrotowy
ciata sztywnego. Dynamika punktu. Praca, moc, energia.




METODY WERYFIKACJI EFEKTOW UCZENIA SIE

Symbol
efektu

Metody sprawdzania efektow ksztalcenia (zaznaczy¢ x)

Egzamin
ustny

Egzamin
pisemny

Kolokwium

Projekt

Sprawozdanie

Inne

wo1

x

w02

W03

wo4

uo1

uo2

uo3

uo4

uos

K01

X XXX X[X|X|[X]|X

XX | X | X|X|X

FORMA | WARUNKI ZALICZENIA

For.m'a Forma zaliczenia Warunki zaliczenia
zajeé
Uzyskanie co najmniej 50% punktéw z kolokwium kohcowe-
wyktad zaliczenie z oceng go w formie testu zawierajgcego pytania (test wyboru) i pro-
ste zadania.
- . . . Uzyskanie co najmniej 50% punktéw tgcznie za dwa kolo-
¢wiczenia zaliczenie z oceng

kwia przeprowadzone na zajeciach.




NAKLAD PRACY STUDENTA

Bilans punktéw ECTS

e . Jed-
_ o Obciazenie studenta nostka
Lp. Rodzaj aktywnosci studia studia
stacjonarne niestacjonarne
1 Udziat w zajeciach zgodnie z planem wicjL|plswicjL|pP|s h
’ studiow 15 | 15 9 9
2. | Inne (konsultacje, egzamin) 2|2 2|2 h
3 Razem przy bezposrednim udziale 34 29 h

nauczyciela akademickiego

Liczba punktéw ECTS, ktérg student
4. | uzyskuje przy bezposrednim udziale 14 0,9 ECTS
nauczyciela akademickiego

Liczba godzin samodzielnej pracy

5. studenta 16 28 h
Liczba punktéw ECTS, ktéra student

6. | uzyskuje w ramach samodzielnej 0,6 1,1 ECTS
pracy

7 Naklad pracy zwigzany z zajeciami o5 o5 h

o charakterze praktycznym

Liczba punktéw ECTS, ktéra student
8. | uzyskuje w ramach zaje¢ o charak- 1,0 1,0 ECTS
terze praktycznym

Sumaryczne obciazenie praca stu-

9. denta 50 50 h
10, Punkty ECTS za n.10du'% o > ECTS
1 punkt ECTS=25 godzin obcigzenia studenta
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